
Solution de la série N°4 

Exercice N°1 : 
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k mU U U   

L’énergie potentielle de la tige égale à zéro car la masse de la tige est négligée. 
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C’est-à-dire que le ressort est allongé de 
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Alors, le Lagrangien du système s’écrit : 
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L’équation de mouvement pour des petites oscillations, est : 
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2. La résonnance du système 
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3. L’amplitude de la résonnance : 



 

 

max  : est proportionnelle a 
0F et inversement a l. 

 

 

 

 

Exercice N°2 : 

 

1. Le ressort subit une déformation de ses deux extrémités x du côté de la masse et xe du côté 

du sol. 
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De même l’amortissement, qui en faisant déplacer ses deux extrémités avec des vitesses  ; ex x 

respectivement. :  r ef x x    . 
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La solution de cette équation est      h px t x t x t   
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