
Vibrations non amorties sous charges harmoniques
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c/ Solution dynamique – solution particulière de l'équation complète:
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(*) dans l'équation du mouvement 
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Caractérisation de la solution stationnaire :
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Caractérisation de la solution stationnaire :
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Déplacement et sollicitation 
en phase

Déplacement et sollicitation 
en opposition de phase

Amplification dynamique:
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