Vibrations non amorties sous charges harmoniques

I , .
K : P(t) = P, sin @t Equation du mouvement :
M I L) . —
Mu+ Ku=F sinot

: . . . P . _
a/ Solution statique (effets d'inertie négligés): u(¢) = Eosm wt

b/ Solution dynamique — solution génerale de 1'équation homogene:

u,(t) = Acos wt + Bsin ot

avec @ =+K/M
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¢/ Solution dynamique — solution particulicre de 1'équation complete:
u,(t)=Csinwt (*) avec C a déterminer
(*) dans I'équation du mouvement

—— —M®’Csinwt+ KCsin @t = P, sin ot
£ 5

K-Ma* —
K{l—(””
0,
. Fr 1 . _
—  u(t) =|Acoswt + B sin wt ~sinwt| avec [ =
K1-p

Composante TRANSITOIRE, Composante STATIONNAIRE,
dépendant des conditions initiales dépendant du chargement appliqué
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Caractérisation de la solution stationnaire :

P ( t) fonctioz cz’eﬂ t;ansfert Y, ( t)

ut) 1 1
P(t) K1-p

H(p) =

= Fonction de transfert
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Caractérisation de la solution stationnaire :

p<l: H(P)>0
Déplacement et sollicitation
en phase

p>1: H(L)<O
Déplacement et sollicitation
en opposition de phase

P 1
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