
Performances d’un système asservi linéaire : 

Un système régulé est dit idéal s’il possède un comportement stable, une bonne précision 

ainsi qu’un régime transitoire rapide et bien amorti. 

les critères permettant de qualifier et quantifier les performances du système seront : 

 

 

Erreur dynamique L’erreur dynamique représente l’écart instantané entre la sortie et l’entrée 

pendant leur évolution. Un écart transitoire apparaît à chaque changement de consigne ou suite 

à une perturbation. 

 

 

   

Comparaison des Performances de Quelques Systèmes Élémentaires 



 

1. Introduction 

L'étude des systèmes linéaires permet d'analyser leurs performances en fonction de leurs 

caractéristiques dynamiques. Deux types fondamentaux de systèmes sont souvent considérés : 

• Systèmes du premier ordre 

• Systèmes du deuxième ordre 

Nous allons analyser leur comportement en fonction de différents paramètres tels que le 

coefficient d'amortissement et les pôles. 

 

2. Systèmes du Premier Ordre 

2.1. Fonction de Transfert 

 



 

 

4. Influence des Coefficients d’Amortissement et des Pôles 

• Les pôles d’un système déterminent sa stabilité et sa rapidité de réponse. 

• Un coefficient d’amortissement faible conduit à des oscillations importantes. 

• Des pôles proches de l’origine impliquent un système lent. 

 

 

 



Le temps de monté est le temps pendant lequel la réponse du système atteint 90 % de sa valeur finale à partir 

de 10 %. Le temps de montée est représenté sur la figure . Le temps de stabilisation désigne le temps après 

lequel le temps de réponse du système reste à 2 % de sa réponse finale. 

 

 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 

 

 


