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Questions de cours :

1. Répondez par vrai ou faux (02.5 pts)

a. Lorsqu’on change de position d’utilisation, on a forcément un autre diagramme de contexte ou
schéma « pieuvre ». vrai
b. Sil’on emploie la méthode SADT, il faut parallelement employer FAST. faux
c. La méthode FAST permet de mieux recenser et cerner les fonctions techniques. vrai
d. Le cahier de charge fonctionnelle sert a 1’élaboration et la rédaction des spécifications techniques
du besoin systetme vrai
e. L’analyse de la valeur est une démarche visant a optimiser la valeur d’un produit dans le but
d’augmenter sa compétitivité. Etre « compétitif » consiste ici a posséder le « meilleur » produit,
avec des performances accrues, qualité et fiabilité, etc., et répondant au besoin au colit maximal.
faux
2. Déterminer la définition exacte. (01 pts)
Une fonction d'estime est relative :
a. al'utilisation du produit ;
b. au sentiment affectif que 1'utilisateur porte au produit.

c. ala limitation de la liberté du concepteur

Selon les concepts fondamentaux de l'analyse de la valeur, on définit mathématiquement la valeur

comme

a. Valeur = Cofts / Satisfaction du besoin
b. Valeur = Prix de vente - Cofit de revient
c. Valeur = Satisfaction du besoin (fonction de service) / Cofits (solution technique)

d. Valeur = Performance technique + Esthétique



3. Expliquer pourquoi la liaison hélicoidale posséde deux mouvements ¢lémentaires, mais un seul degré de
liberté, et donner un exemple industriel d’utilisation de cette liaison. (01.5 pts)

La liaison hélicoidale autorise une rotation autour d’un axe et une translation suivant ce méme axe.

Ces deux mouvements sont liés par la relation géométrique imposée par le filetage:

lorsque la vis tourne, la translation se produit automatiquement.

Les mouvements ne sont donc pas indépendants, ainsi la liaison possede un seul degré de liberté.

Exemple :
e ¢tau,
e vérin a vis,
e cric mécanique,

e gsystéeme vis-écrou d’une machine-outil.

Exercice 01

4. Etablir ci-dessous le diagramme pieuvre du Segway en indiquant sur chaque liaison du diagramme

le nom de la fonction de service correspondante (02 pts)

FP1 Permettre un déplacement par rapport au sol, a faible vitesse d’un usager
FClI Respecter les normes

FC2 Franchir les obstacles présents sur le sol urbain.

FC3 Se recharger simplement et rapidement en énergie électrique

FC4 Etre facilement transportable et s’adapter a la taille de 1utilisateur.

FC5 Etre de formes et de couleurs originales.

FCo6 Résister aux conditions extérieures (humidité, poussiére...)..
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5. Compléter le diagramme FAST ci-dessous en utilisant la liste de fonctions techniques proposées.

(04.5 pts)

DISTRIBUER Electronigue
— FT1 | I'énergie electrique de puissance
disponible e
Permettre un déplacement
FP1 |par rappert au sol, a faible [—
vitesse d'un usager. CONVERTIR I'énergie Moteur
—| FT2 | electrigque en énergie électrigue CC
mécanigue
RALENTIR la vitesse Reducteur
FT31 de rotation engrenages
TRANSFORMER
| F13 I'energie mécanigue
en mouvement dela
plate forme
FT32 | ROULER sans glisser o oneus
SUPPORTER les chdssis

—|FT4 constituant s

6. Proposer un diagramme SADT de niveau A-0 pour le Segway. (04 pts)

Energie électrique Mise en Inclinaison de Consigne de
route |'utilisateur  direction
l {
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initiale position
finale
SEGWAY



7. Compléter le diagramme de niveau AO du Segway. En utilisant la liste des données suivante :

(04.5 pts)
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