Création d’une configuration matérielle

Cliquez sur « Configurer un appareil », puis sur « Ajouter un appareil ».
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—mX

Ajouter un app.
Appareils & @ Asficher tous les appareils Nom d'appareil :
Réseaux :
|Pc_2

@ Ajouter un appareil

Contréleurs

K

HMI

[ Configurer les réseaux

N

Systémes PC

-

Entrainements

Nous allons ajouter une CPU 1212C DC/DC/Rly

~ [ Contréleurs
~ [ 5IMATIC 57-1200
~ [ cruU

» [ cPu 1211C ACIDTRlY

» r_u CPU 1211C DCIDCIDC

» [§ cPu 1211C DUDCIRY

» [ cPu 1212C ACDCRl

» [ cPu 1212¢ DClbCiDC

~ [ CPU 1212C DCDCRlY
Il 5E57 212-1HD30-0xB0
Il 5E57 212-1HE31-0XB0
[ jocs7 2121 eco0:00

» [ cPU 1214C ACIDCIRlY

» [ cPu 1214C DODCIDE

» [l CPU 1214C DCIDCIRlY

» [ cPU 1215¢ ACIDCIRly

» (@ cPu 1215¢ DODCiDE

» [ CPU 1215€C DODCIRly

» r_z. CPU 1217C DC/DCIDC

» Ec. CPU 1212FC DCIDC/DC

» [§ cPu 1212FC DADURlY

» [ cPU 1214FC DCIDCIDC

» [J cPU 1214FC DCDTRlY

]

Appareil :

N* d'article :

Version :

| <
E
s

Description :

Meémaire de travail 75 Ko; alimentation DC24V
avec DI8 x DC24V SINKISOURCE, DQ6 x Relais et
AI2 intégrées; 4 compteurs rapides (extension
possible avec Signal Board TOR) et 4 sorties
diimpulsions intégrées; extension des E/S par
Signal Board; jusqu'a 3 modules de
communication pour communication série;
jusqu's 2 madules d'entréesorties pour
extension des E/5; contréleur PROFINETIO,
periphérigue |, pretocele de transpert TCRIIF,
secure Open User Communication,
communication 57, serveur Web, OPCUA
serveur DA

Nommez cet appareil « API » et comme la configuration n’est pas terminée, décochez
I’option « Ouvrir la vue des appareil », puis cliquez sur la touche « Ajouter ».

Nom d'appareil :

| AP

~ [ Contrdleurs
~ [j§ SIMATIC 57-1200
~ [ crU
» [ CPU 1211C ACIDTIRlY
» [m CPU 1211C DUDUDC
» [ €Pu 1211C DADCRlY
» [ cPu 1212C ACDOIRlY
» I_ﬂ CPU 1212C DCIDC/DC
~ [ CPU 1212C DAIDCIRly
]

HM

»

Mo
» [ CPU 1214C DGDTRYY
» [ CPU 1215C ACIDCIRlY
» [ cPU 1215C DOIDCIDC
» [ cPU 1215C DCIDCRlY
» [ cPu 1217C DCDC/DC
» [ cPu 1212FC DCiDEIDC
» [{§ cPU 1212FC DCIDCRlY
» [[§ cPu 1214FC DODOBC
» [ CPU 1214FC DCIDCIRIY
» [[ji cPU 1215FC DCIDCIDE
» [ CPU 1215FC DCIDCIRIY
» [ cPusiPLUS.

Contréleurs

6E57 212-1HE31-0XB0
[l sE57 212-1HE40-0xBD
CPU 1214C ACIDCIRlY

Systémes PC

Entrainements.

S

L wm T

[ Ouvrir la vue des sppareils

=]

Appareil :

W= d'article :

Version :

Description :
Mémaire de travail 75 Ko, alimentation DC24V

avec DI8 x DC24V SINKISOURCE, DQ6 xRelais et
Al2 intégrées; 4 compteurs rapides (extension
possible svec Signal Board TOR) et 4 sarties
d'impulsions intégrées; extension des EIS par
Signal Board; jusqu's 3 modules de
COMMUNICation pour communication série;
jusqu'a 2 modules d'entréessorties pour
extension des E/S; contréleur PROFINET IO,

périphérique |, protocole de transport TCPIIP,
secure Open User Communication,
communication 57, serveur Web, OPCUA:
serveur DA

Ajouter |

Ajoutez un nouvel appareil de la méme facon. Par contre cliquez sur « SIMATIC HMI » apres
avoir cliqué sur « Ajouter un appareil ».
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Ajouterun

Hom d'appareil :

| Hm

~ [ 1HM
~ [ SIMATIC Basic Panel

Appareil -

» [ Ecran 37

~ [} Ecran 4"

~ [ KTP400 Basic
L1 6AV2 123-20803-0AX0
[ 6AVE 647-0A411-3AX0

] 62V 647-DAKT 1-3AX0

ITP400 Basic mona PN

» ) KTPAD0 Basic Tortrait M Edider
H ~ ] KP400 Basic Vesion: 12000
[ 5AVE 647-0AJ1 1-3AX0
—— » (5 Ecran & Description :
» [ Ecran 7" Ecran STN monochrome 3.8", 320 x 240 pixels, 4
Bt nivesux de gris; commande par touches et
» [ Ecran 9
el tactile, 4 touches de fonction; 1 xFROFINET
» [ Ecran 10°
Systémes PC » [ Eeran 12
» [ Ecran 15"

» [ SIMATIC Comfort Panel
» [ SIMATIC Mobile Panel
» (4 Hvi siPLUS

Entrainements

[ Lancer 'assistant Appareils | Ajouter |

Nommez cet appareil HMI, choisissez un pupitre KTP400 mono (Réf: 6AV6 647-0AA11-

3AXO0) Laissez I’option « Lancer 1’assistant Appareils » coché car nous avons terminé 1’ajout
d’appareil et cliquez sur « Ajouter ».
Une vue de connexion entre API et HMI va s’ouvrir, sélectionnez donc 1’ API ajouté
précédemment. La liaison Profinet s’ajoute automatiquement.

stanDocuments\Automatio n\Projet1\Projet1

Afficher tous les appareils
Pp:

Ajouter un app:

Totally Integrated Auto

Nom d'sppareil -

"Assistant Pupitres operateurs: K1P400 Basic mnr‘l‘”ﬂ

[ Enregistrer les paramétres

Connexions API

Configurez les connexions APl

Pilote de communication :

SIMATIC 57 1200 ll

Interface :

HMI
KTP400 Basic mono PN

PLC 1
CPU 1212C DOIDCRly

Parcourir... :

précédent || Suivants. |

| Terminer || Annuler

IETP400 Basic mono PN
|6aVE 64708A113AX0 |
[12000 =]
lochrome 3.8, 320 x 240 pixels, 4

i commande par touches et
les de fonction; 1 % PROFINET




Sur la vue suivante, décochez toutes 1’en-téte et mettez 1’arriere-plan en blanc (pour plus de
visibilité de I’application) car il s’agit d’un pupitre avec 4 niveaux de gris. Décochez ensuite
toutes les alarmes sur la vue suivante. Et enfin décochez toutes les zones de bouton sur la
derniére vue.

star\Documents\Automa tion\Pl‘o] et1\Projet1 —_ X
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PORTA

Ajouter un appareil

_‘ Afficher tous les appareils Nom d'appareil :

“Assistant Pupitres oparateurs: KIPAOO Basic mono PN
Insérez les bautons par glisser-déplacer ou en cliquant sur les boutons
systéme disponibles.
KTP400 Basic mone PN
Connexions APl _J
| 64vE 647-08A11-3AX0
Représentation vue j Bt oyt i e ——
[12z000 [
temsio IE [ & @
Ouvrir Langue W
Vijes : lochrome 3.8, 320 x 240 pirels, 4
d session : commande par totiches et
- ies de fonction; 1 x PROFINET
Vues systeme _}
ol [ =
Zones des boutons.
[|Gauche [ Bas [} broite
| Réinitialiser tout |
[ Enregistrer les paramétres <<Précédent | [ Suivente | L TFerminer || Annuler |

Puis cliquez sur « Terminer ».
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F (% E Enregistrerleprojer S ¥ =

X ¢ s 5 MG B RS vsisonenligne @ interompre a lisison en ligne | §2 (A 8] 2| | ] ¥

Appareils Options A
£ ez e 208 a7
8
~ | Objets de base g
~ 7 Projet1 =
T S @ @ o A2
o Appareils & Réseaux : -
~ [ PLC_1 [CPU 1212C DUDCIRY] Y o
[IY configuration des appareils z
%] En ligne & Diagnostic i i 2
S loss de hrmatae BlEnvene dang Hn;IN ;EK.TP'WD Basic. ot =
» [§ Objets technalogiques i @
» g Sources externes « [Etéments
» [ Varisbles API e E3)
» [ Types de données AP (13 &Q 5] =
» |2 Tables de vizualization et de S H
» [ Sauvegardes enligne lujj §
» [ Traces g
» [ communication OPC UA
» Données d'appareil proxy g
nformatians sur le program... =
& Listes de textes de messages = | Contrales &
» [ Modules locaux - g
~ |21 HMI[KTP400 Basic mona PN] 1 E i 4 3
Y configuration des sppareils 2
% En ligne & Diagnostic 5
Y Faramétres Runtime =3
» [ vues =
i) Gex! 5 = r
» ) Gestion des vues [100% = - a | |
» [ variables IHI - - B
B2, Connexions 2 ]§.F’ropriétés ||il|nfn ,}j”ﬂ Diagnostic ‘ |G = =
= 3 b raphigues 2
£ Alarmes HM LJ Propriétés H Animations H Evénements H Textes ‘ e L z
<] 0 ] Y i -
| Liste des prop Général » L Dossier Wincc
~ | Vue détaillée L ==
Général 7 i 5§ Dossier Graphiques personn_ (L]
Modéle Texte d'aide =
Flans =
Mom @ |Vue racine s
=
B Couleur ariére-plan: [ _]255: 255 255 [+ < BT Y5
~ = =
ot :
4| Enligne & Diagnostic F uleurgrie s
¥ Parametres Runtime (Lol Numéro:: Ll

La vue du projet est maintenant ouverte, double-cliquez sur « Appareil et Réseau ».
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(% ] Enregistrerleprojer 5 ¥ = =

Appareils

utils side
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» Appareils & Réseaux

Accessoires  Fenétre

Projet1

Totally Integrated Automation
PORTAL

Options

~ ] Projetl
Ajouter un appareil

2]

Appareils & Réseaux
PLC_1 [CPU 1212C DC/DCIRly]

4] En ligne & Diagnostic
5l Blocs de programme
[3 Objets technologiques
Sources externes

[g Varisbles API

[ Types de données APl

[52) Tables de visualization et de
[ sauvegardes en ligne

[ Traces

[ communication OPCUA

onnées d'appareil proxy
Informations sur le program...
\E] Listes de textes de messages
8 Modules locaux

HMI [KTP400 Basic mono PN]
Y configuration des appareils

4

o~

4] En ligne & Diagnostic
Y Paramétres Runtime
[F vues
[} Gestion des vues
[ Varisbles IHK
¥2a Connexions
[ Alarmes IHM
il

<]

]
5]

T e

lloe 5] ¢ [m]

F& Miseenrésesu 1§ Lisisons = Vue d'ensembl{ 4 | » |
=) .
[l 0 Appareil ~ | Catalogue
s s bact g )
CPU1212C KTP400 Basic m._. | ] b S » (i Contralears =5
I i HMI_RT_1 Bl
& » HMIE_CP_1 e

» [ Systémes PC

» (@ Entrainements & départs-...

» [ Composants de réseau

» (@ Détection & surveillance

» (@ Périphérie décentralisée

» (@ Alimentation et distribution ...
v [ Appareils de terrain

» (@ Autres appareils de terrain

]ﬂﬁoprié{és ||"_i.‘.lnfn ,}j”ﬂ Diagnostic

~ [ Vue détaillée

Aucune propriété n'est disponible.

Impossible d'aficher des propriétés mementanément. Aucun objet n'a é sélectionné ou 'objet sélectionné ne
posséde pas de propriétés afichables.

Nom

3 I —

|2u9jew np anfojeje) (£

o
{=}
3
e
o
®
=1
=
=
®

sayoe|

sanbaIoNai £

syuawwadwoe) ”

bl | Information

A
Appareil :

Sur cette vue vous pouvez alors configurer les parameétres de vos appareils, pour commencer,

Cliquez sur le pupitre

« HMI ».
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¥ [ B Enregistrerleprojer & ¥ 32 5 X Wys =2 G\ NG B 7§ veisonenligne (F interomprelalisson enlione | g2 (A B ¢ ] || * PORTAL
Projet1 » Appareils & Réseaux L

Appareils ‘E Vue topologique ||ﬁg] Vue du réseau @Vue des appareils | Options 2l
[ £% Miseenrésesu| 13 Lisisons [Liaon iy [+ 0 88 o on) : Vi d'ansombl ;] = g
_ _ i + [Cataiogue E
S L] = v swtion57120_|[Rechercher> |l [uil] | ®
&’ Ajouter un appareil S =
= Reseaux PLC 1 HMI ) — Mritre [Fous>  [=] ]| 3
= (il PLC_1 [CPU 1212C DCIDGRY] R KIEACE Batic mc S e | > mconssteus 2
Y configuration des appareils e | [ 1HM i
%) En ligne & Diagnostic i e » [ Systémes PC
» Il Blocs de programme = F W » [ Entrainements & départs~.. =
» [ Objets technologiques PN/IE_1 —— - » [ Composants de réseau e
» [ Sources extemes ki » [ Détection & surveillance g
» g varisbles ARl » [ Périphérie décentralisée =
» (g Types de données APl » (W Alimentation et distributian . |2
» [35l Tables de visualization et de » (i@ Appareils de terrain =
» [ sauvegardes enligne » [ Autres sppareils de terrain H
» [ Traces
» (@ Communication OFC UA B
» [ Données d'appareil proxy - o = | =
o Informations sur le program.. <Jin] [>][100% i = g & [<[m] > %
Listes de textes de messages N | € Proprietes |W @
r’- B Modules ‘Dm{x J Général || Variable 10 Constantes systéme H Textes | E
~ 54 HMI[KTP400 Basic mono PN] L
[IY Configuration des appareils ¥ General Général =4
1) En ligne & Diagnostic » Interface PROFINET[X1] E
Y Paramétres Runtime R z
» [ vues | 5
» [ Gestion des vues ] 3
g bl Stsdinitappors e ions] -
%24 Connexions ———— X
1 i 1A Auteur: |copie star | g
<] m 3] il L Commentaire: [~ E
~ [Vue detaillée ! ‘ E]
i ¥ i
d K30 i ] Bl
Informations catalogue "I'"f""“ati"" i
Mom Appareil :
Désigniation abrégée: |KTP400 Basic mono PN |
Désignation: |Ecran STN menechrome 3.8%, 320 x 240 pirels, 4 [

Vous verrez donc sur la fenétre du bas (fenétre des propriétés) quatre onglets :
e L’onglet « Général » sert au nom de votre appareil et commentaires.
e [’onglet « Adresse Ethernet » sert, comme son nom I’indique, a paramétrer 1’adresse
IP de votre appareil, saisissez ici I’adresse : 192.168.1.10 et laissez le masque sur :
255.255.255.0.
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Projet] » Appareils & Réseaux - EX
Appareils ‘; Vue topologique ||EE] Vue du réseau \.@Vue des appareils | Options 2l
e . = =
) % Mise en résesu| 1§ Lisisons i R | Vue d'ensembl =
= = 0 Appareil ~ [ catalogue .E
¥ ] Frojet1 ] ~ Station 57-120... | [<Rechercher [t | ®
[ ~jouter un appareil S e
Réseaux : Bl HML - [ Fitre [ <Tous> =] [e¥]|3
e 4 Ik  HM : = i
~ "8 PLC.1 [CPU1212C DCDGRI CPU 1212C KTP400 Basic m._.. | - HMIRT‘E ¥ E!Cunlmleurs H
Y configuration des appareils e [ L £
%) En ligne & Diagnostic - Sh » [ systémes PC
» [l Blocs de programme = W ¥ [l Entrainements & départs-.. =
» [ Objets technologiques PNJIE_1 ! ke » [l Composants de réseau %
» 5 Sources extemes ke » [ Détection & surveillance £
» [g Varisbles APl » [ Périphérie décentralisée e
» [ Types de données APl ¥ [l Alimentetion et distribution .. |3
b [ Tebles de visualisation etde . || ¥ (i Appareils de terrain =
» [ ssuvegardes en ligne » (@ Autres appareils de terrain H
» [ Traces | |
» [ communication OPC UA B
» [ Données d'appareil proxy - o i | =
§ R s piarani <] [2] [100% T I e [<][m] > =
Listes de textes de messages P 'd Propriétés | *ijInfo i}| %) Diagnostic | =
» [ modules locaux =
— a - J Général " Variable 10 Constantes systéme Textes | il
[} HMI[KTP400 Basic mono PN] 1 L
= i @
[IY Configuration des appareils 4 “E‘":’:‘ P e i
% En ligne & Diagnostic ~ Interface PROFINET[X1] E
Y Paramétres Runtime General Interface connectée 3 E
» [F vues Adresses Ethemet %
» [} Gestion des vues » Option: avancées Sous-réseau : | PNIE_1 [+ 2
» [ Varisbles IHM Information e |
¥, Connexions o
£ Alarmes HM [w] Protocole IP E]
<] 0 B i 5
i | Vi dataillas ! (=) Définir I'adresse IP dans le projet :
i SN o ez o0 B | ) .
N Adresse IP: [ 192 . 165.0 [ | <] = I 1|7
i Masque de - n 1
sousréseaus [ 255 . 255 2550 | | isometon
e [ utiliser un routeur IP Appsreil
adresseroiteur: [0 0 o ¢
O Permettre la modification de 'adresse IP

e [’onglet « Information » vous donne quelques infos sur votre appareil. En cliquant sur
votre CPU « API » vous verrez d’autres onglets dans la fenétre des propriétés. Sur
I’onglet « Interface PROFINET » saisissez 1’adresse : 192.168.0.10 et laissez le
masque sur : 255.255.255.0.
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# [ % [ Enregistrer leprojer 5, ¥ DX myyE: 5 MR I} | & uaisonenligne ¥ interromprelaliaison enligne | i [A B 2 ] ! ORTAL
Projet1 » PLC_1 [CPU 1212C DUDURIy] - X
Appareils ‘; Vue topologique IILE] Vue du réseau mf Vue des appareils | Options 2l
s T o
2 PLC_T[CPU1212(] R £ O =] Vue d’ensemble des o | 2
B 7). [Module ~ [ catalogue §
e & & EE—
B Ajouter un appareil = DD =
[ Filtre | <Tous> ~| [u¥]|3
r= i
~ [ PLC_1 [CPU 1212C DUDTRK] % = = » LW CPU =
[I¥ configuration des appareils oy » @i Signa| Boards 5
] En ligne & Diagnostic . e » [l Communication Boards
» [l Blocs de programme = i = » [ Battery Boards =
v g Objets techriotogiues . wsc1 ] * @O %
» @ Sources extemes b Fe s 4 Fu DQ S
v [ Variables AF1 e » L@ DiibQ &
» [ Types de données AP sEo rima £
v [i2 Tables de visualization etde . || — ] g‘
» [ Szuveqardes enligne G » [ AllkQ a
b [ Traces — » [ Medules de communication
» [ Communication OPC UA » [l Modules technologigues El
» [ Données d'sppareil proxy - S — =
imormatians surle pogam._ (ML) [3] [ioo 52 e rarortiL I £ ) g
Listes de textes de messages C/DE [l Proprietes  |*ijinfo & H 1%} Diagnostic ‘ i
» [ Modules locaux =
e -2 . J Général " Variable 10 ‘ Constantes systéme H Textes | Il
~ (53 HMI[KTP400 Basic mono PN] L L)
[IY Configuration des sppareils » Générol B rssis Ethamat ]
K £ ligrie & Dingrostic = Interface PROFINET[X1] El H
Y Paramétres Runtime eaeal Interface connectée a o
b [ vues 2
R e 0 Synchronisation de [ Souseseau: | PNJE_1 [~ a
b r_a Variables IHM Mode de fonctionnement |7 L)
9, Cornexions } Options avancées :
= Alarmes IHM Accés au serveur Web e TINTS E
—~ ; » DIBDG 6 = S
<[ il B e i L g
aT " (%) Définir I'adrezse IP dans le projet
~ [ Vue détailiée » Compteurs rapides (H5C) H 3
» Générsteurs dimpulsions (| |» Adresse IP : 8.0 .1 | &
Mise en route i Mesquede 0000 2 L
; sous-réseau: | 255 . 255 . 255 0 | | Information
Nom a5 i . - areil -
Charge due  la communic... [ utiliser un routeur IP e
Mémentos systémeetm... L | adrecse robteur
» Serveur Vieb D b o et oot LS e

Naviguez sur les onglets pour voir les paramétres de la CPU, mais laissez toutes les valeurs
par défaut. Vous pouvez aussi faire un double-clique sur la CPU pour obtenir le mode avancé
de la configuration de votre appareil.
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= 1 2 3 . S
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Y configuration des appareils » ([ Communication Boards
%) En ligne & Diagnestic » [l Battery Boards
Y Paramétres Runtime H » (DI
» [ vues 5 » (@ DO
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» [ Variables 1HM I rimal
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» (4 Données communes €PU 1212 |el Propristés [l info )] Diagnostic =
= FoismEcRde B doementan J Général || Variable 10 Constantes systéme H Textes | &
» [@ Langues & Ressources ‘ — 5
b Généra ~ H
» [& version Control Interface = c
e - Interface PROFINET[X1] fiEes Lo met s
Tl Accés en ligne i
» [ Card ReaderiMémoire USB Seindiol Interface connectée a 4
Adresses Ethemet -1
Synchrenisation de I'h... SousEseau : | PNIE_1 [=] g
WMode de fonctionnement —r——— =
| } Options avancées g‘
~ | Vue détaillée Accés au serveur Web 2
ST N Protocole IP =
J Module » DIBDQ 6 . &
L N (@ Défini I'adrezse 1P dans le projet ~ | Information =
» Compteurs rapides (H5C) d
. _ » Générsteurs dimpulsions (. AdresselPS | 192 . 168 .0 . 1 Appareil
onfiguration des appareils R hmsqiie de
4] Enligne & Diagnestic e sous-éseau: | 255 . 255 . 255 . O
EF Blocs de programme R O R S [ utiliser un routeur 1P




Nous allons ajouter un module (extension). Pour cela, cliquez sur le module « Al
4x13BIT/AQ 2x14BIT 1 » (Réf: 6ES7 234-4HE32-0XBO0) et glissez-le sur la CPU.
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& o 1| amiogee H
- TERE e —
B w21 Bl g e w5
|
HsC_1 ’ ;I. SPU B
e ¥ il Signal Boards 3
— » [ Communication Boards
3 w2 0 Hae 3 » [ Battery Boards e
it Hscals] 6]
» (ol
i HSC_5 i o
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= S
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La configuration matérielle est terminée.

Vous voyez maintenant votre projet complet. Nous allons dans un premier temps ajouter les
variables a notre projet. Cliquez sur I’onglet « API » puis sur ’onglet « Variable API » et
double-cliquez sur variable API. Entrez ces valeurs
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Nous pouvons alors créer notre fonction de gestion du mode manuel. Cliquez sur 1’onglet «
API » puis sur ’onglet « Blocs de programme » et enfin double-cliquez sur « Ajouter
nouveau bloc ». Saisissez le nom, le numéro (cochez manuel). Puis cliquez sur « OK »
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Le bloc s’ouvre automatiquement, il nous reste plus qu’a programmer le mode manuel.

Exemple de programmation :
Solution de programmation du mode manuel de la presse :
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Insérer 2 contacts a fermeture (M10.0 et 10.0) puis insérez une boite vide nommeé « SR »
(SET/RESET). Saisissez la sortie Q0.0 a cette boite SR.
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Insérez ensuite un contact a fermeture (10.1) sur la ligne R1 de la boite SR et placez une boite
vide nommé TON (Temporisation avec retard a la monté).
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Nommez le bloc de données associé a la temporisation et cliquez sur « OK ».
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Entrez la valeur 15s sur la ligne « PT » de la boite TON et insérez un contact a ouverture
(M10.0) en parallele sur la ligne R1 de la boite SR.
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Le bloc est terminé, vous pouvez le fermer et enregistrer votre travail.
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Nous allons maintenant programmer le fonctionnement en automatique de la presse dans une
nouvelle fonction.
Données de fonctionnement en mode automatique :

Au repos, la presse est en haut avec un retour de capteur mécanique « Presse en position
haute », I’appui sur un bouton « Marche » fera démarrer le cycle de pressage. L’appui sur un
bouton « Arrét » laissera terminer le cycle puis arrétera la presse en position haute. Un BP
d’arrét d’urgence fera remonter la presse directement.

]

—— Commut Marche . FDC Haut

DESCENDRE PRESSE

—— FDC Bas . Tempo 5s

MONTER PRESSE

—— FDC Haut . Commut Marche
—— FDC Haut . Commut Arrét

Entrées / Sorties :

EO0.0 : Capteur position haute (=1 : presse en haut)

EO0.1 : Capteur position basse (=1 : presse en bas)

E0.2 : AU (=0 : AU enclenché).

A0.0 : Commande vérins (=1 : sortir vérins ; =0 : monter verins)
M10.1 : Commutateur « Marche/Arrét » (=0 : cycle a I’arrét)
MW 12 : Mots pour numéro d’étape.

Remarque : Le commutateur « Marche/Arrét » sera sur le pupitre opérateur, pour cette
raison, il n’est pas cablé sur une sortie mais utilise une variable interne. Créez ces nouvelles
variables :
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Créez une nouvelle fonction de la méme maniére et nommez le « mode Automatique ».
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Le bloc s’ouvre automatiquement, il nous reste plus qu’a programmer le mode automatique.

Exemple de programmation :

Solution de programmation du mode automatique de la presse :
Insérez une boite vide nommé « == » (boite de comparaison) puis entrez le format « Int »
(boite de comparaison d’entier) puis les valeurs a comparer.
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Programmez ensuite les transitions des étapes sur différents réseaux.
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Nous allons maintenant programmer 1’appel des fonctions dans I’OB cyclique et inclure un
OB de démarrage. Ouvrez ’OBI1 et entrez les appels des fonctions. Pour cela, cliquez sur la
fonction et glissez-la sur le réseau.
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Il ne vous reste plus qu’a écrire la mise a 0 de toutes les valeurs au démarrage.
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Créer un nouveau projet, et aller a la table de simulation.
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Chargement du projet et test (facultatif): Pour charger le projet dans la CPU,
cliquez sur la ligne « PLC_1 » puis sur le bouton « charger »
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